VIII Prefazione

di tensione in termini di caratteristiche: vengono cost _aﬁ:ronta.ti 1 prob?emz
relativi alle travi ad asse rettilineo e curvilineo, ai sistemi formati dl,a
travi, alle lastre caricate nel proprio piano e normalmente ad esso, alla

ilita dell’equilibrio. . .
Smbﬂ:}aé gm(gito qui ringraziare il prof. ing. Pier.o Yillaggzo dell Um.-
versita di Pisa per la raccolta delle mie prime lez@om e la pw.'oﬁmfa‘ d@-
scussione critica, ed il dott. ing. Mario Tow:igiam dell’ Universita di
Genova per la preziosa collaborazione nella revisione del testo € delle figure.

Genova, settembre 1970.
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DEI NOMI

ANALITICO .

INTRODUZIONE

1. Sotto la denominazione, ormai largamente accettata, di Mec-
canica dei solidi viene inteso brevemente lo studio dello stato di de-
formazione e di tensione in un corpo deformabile, in relazione con le
azioni ad esso applicate, dove la parola solido indica la classe parti-
colare di corpi ai quali tale studio si riferisce.

L’esperienza dimostra che relazioni determinate esistono in ogni
tipo particolare di materiale costituente il solido e dipendono da sue
particolari proprietd: la nostra analisi dovrad contemplarne gli aspetti
specifici inerenti a solidi ideali, nei quali viene supposta presente una
sola di queste proprietd, in genere accomunate nei solidi reali.

Sara quindi preferibile parlare, anziché di solidi, di stati ideali,
in quanto i solidi cosi ipotizzati rappresentano una pura astrazione
e non si riferiscono ad alcun materiale reale. I corpi materiali, infatti,
rivelano un comportamento oltremodo complesso per la presenza si-
multanea di varie caratteristiche, solo che, in determinate circostanze,
I'una o l'altra di esse possono acquistare particolare rilievo e permet-
tere cosi di pervenire ad alcuni schemi tipici, consistenti in modelli
ideali individuati, ad esempio, dallo stato elastico, o plastico, o viscoso.

Alla base della Meccanica dei solidi viene posto il concetto di con-
tinuo tridimensionale allo scopo di poter istituire certe relazioni fon-
damentali in forma differenziale. Tale ipotesi equivale ad imporre che
i solidi di cui trattiamo conservino nei loro elementi infihitesimi le
proprietd osservate nel macrocosmo: in tal senso Panalisi meccanica
pud essere condotta ad un livello fenomenologico, in quanto rappre-
senta i fenomeni immediati dell’esperienza, anziché a livelli strutturali,
0 atomici, o subatomici, e sard costantemente sviluppata su tale via
ad eccezione di qualche richiamo che serva a chiarire meglio il con-
tenuto fisico di fenomeni particolari.
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