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INTRODUZIONE

I1 testo raccoglie le lezioni di “Scienza delle Costruzioni” tenute per i corsi di laurea in
Ingegneria Aeronautica, Chimica e Navale, nella facolta di Ingegneria dell’Universita di
Napoli.

Caratteristica del corso & quella di preparare ad una “teoria delle strutture” basata su

modelli discretizzati.

Cinquanta o sessanta anni fa, la comparsa di nuovi materiali e la messa a punto di nuovi

sistemi costruttivi avevano introdotto una tipologia strutturale cosi ampia, una gamma

di forme strutturali cosi ricca, da determinare uno stato di crisi nel settore della mecca-

nica applicata alle costruzioni, che aveva trovato prima una sua sistematica formulazio-

ne e appropriate soluzioni col solo ricorso alle ipotesi di elasticita lineari, e di piccolez-
za di deformazioni e di spostamenti.

v Non vi era stato problema particolare nell’applicare quei procedimenti, quelle formula-
zioni, quelle ipotesi; cid fino a quando la geometria della struttura non era diventata
determinante per la correttezza e credibilita dei risultati; fino a quando la formulazione

,‘ matematica della teoria del continuo non aveva trovato ostacolo insormontabile nelle

condizioni ai limiti. Ora invece ne derivava la necessitd di assoggettare al calcolo un

. . i elemento strutturale solo attraverso una opportuna ed avveduta “riduzione a schema”.
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