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Fig. 13.36 - Ricerca del poligono pit prossimo all'asse dell'arco.

dove ¢, e, ....e, sono le eccentricitd misurate in un
numero prefissato di sezioni e dove il simbolo X sta
ad indicare la somma delle quantita in gioco.
Elevando al quadrato i termini della somma si evita
infatti che si compensino termini positivi e termini
negativi. '

In pratica occorrera fare qualche tentativo tra-
slando verticalmente il poligono funicolare, misu-
rando in ogni posizione le eccentricita nelle sezio-
ni stabilite, quadrando e sommando: tre tentativi
sono sufficienti per collocare in modo abbastanza
preciso il poligono funicolare che risolve il pro-
blema.

Il procedimento puo essere notevolmente accele-
rato se si traccia sulla sagoma dell’arco un nuovo
arco, tutto contenuto in quello originario, ottenuto
congiungendo i punti di nocciolo delle sue sezioni.

Per sezioni rettangolari, che sono le piu diffuse,
si tratta di un arco che ha lo stesso asse, ma con una
altezza dei conci pari ad //3.

Cio fatto si ricerca, se esiste, un poligono funi-
colare tutto interno a questo arco piu sottile (fig.
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Fig. 13.37 - Poligono interno al terzo medio dell'arco.

13.37) e piu vicino all’asse della struttura.

Nota la posizione di p; si conosce lo stato di sol-
lecitazione di ogni sezione: il fatto che p; deve
essere interno alla sagoma dell’arco assicura che in
ogni sezione esiste una distribuzione di tensioni
normali in grado di equilibrare la sollecitazione
locale.

Il procedimento ora esposto costituisce un meto-
do di progetto, un metodo cioe per mezzo del quale
¢ possibile scegliere, in funzione della distribuzione
dei carichi esterni, la forma di arco pili idonea,
quella che ottimizza il problema.

Notiamo perd che possono esistere archi di
forme diverse, pur sottoposti alle medesime condi-
zioni di carico; per la verifica di tali strutture si
adotta usualmente un procedimento grafico dovuto
al Méry,? detto appunto metodo del Méry, che verra
illustrato e dotato di esempi applicativi nel succes-
sivo volume di questo Corso. '

3 E. Méry, Sur l'équilibre des voiites en berceau, in
«Annales des Ponts et Chaussées», 1840.
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