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Questo secondo volume del testo di Meccanica delle Strutture prosegue la trattazione
svolta nel precedente J/ comportamento dei mezzi continui, alla cui premessa si rimanda
per 'inquadramento della materia. Per la sua comprensione sono indubbiamente ri-
chieste alcune conoscenze di base sulla statica e la cinematica dei solidi e sulle principali
caratteristiche dei legami costitutivi. Si ritiene quindi opportuno accennare brevemente
all’oggetto della trattazione e agli scopi che si prefigge.

Il modello continuo idealizza la struttura sostituendola con un solido opportunamen-
te definito in termini statici e cinematici, aspetti duali tra cuj il legame costitutivo
instaura un collegamento meccanico. Anche nel caso pit semplice, relativo alle piccole
deformazioni di solidi elastici, le equazioni cui si perviene sono tuttavia risolvibili solo
in alcuni casi particolari. Al superamento di queste difficolta & rivolta la Meccanica
delle Strutture propriamente intesa. Le caratteristiche geometriche di particolari solidi,
quali travi, piastre e gusci, hanno suggerito I’introduzione di ipotesi che consentono
formulazioni semplificate per specifiche tipologie strutturali. In questo volume vengo-
no inizialmente affrontati j problemi della trave (Capitoli 7, 8) e delle piastre (Capitolo
9). Motivi di spazio hanno costretto a omettere i gusci, che sarebbe tuttavia riduttivo
considerare una semplice generalizzazione.

Dal momento che Paspetto cinematico del comportamento strutturale fornisce un piu
concreto supporto all’intuizione ingegneristica, le ipotesi alla base di queste formulazio-
r}i $0no prevalentemente modelli di spostamento. E stata presto riconosciuta la possibi-
lita di svincolare e ipotesi dalle particolari proprieta geometriche della struttura, stabi-
lendo modellj che possono essere via via arricchiti in modo da assicurare la convergenza
della} sgluzione a quella de]l’originario problema continuo. Il metodo dj Rayleigh-Ritz
Costituisce ’oggetto del Capitolo 10, che introduce queste metodologie con riferimento
a problemi elastic;.

, Gl} }lltimi due capitolj sviluppano invece il metodo degli Elementi Finiti che, con
1 al.}Slllo dei mezzi dj calcolo oggi disponibili, permette di risolvere con accuratezza del
tutio a'deguata praticamente qualunque problema strutturale. In quanto basati su
;1‘03 »’-1'11 cinematici, questi metodi rappresentano una generalizzazione abbastanza

PCitanea delle teorie strutturali. La modellazione cinematica peraltro perde adesso il




