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Lastra eterogenea Nel presente Volume 1 & raccolta la prima parte degli argomenti delle lezioni di
‘ «Scienza delle Costruzioni» da me tenute agli Allievi Ingegneri del Politecnico di To-

Metodo delle differenze finite 1ino a partire dall’ Anno Accademico 1986-1987.

E.l. Torsione delle travi di sezione generica (V2w = 0) Nel Capitolo 1, dopo aver classificato gli elementi strutturali in base al numero delle

F2. Lastre inflesse (V*w = g/D) dimensioni prevalenti, e introdotte le varie tipologie strutturali, vengono illustrate le

sollecitazioni esterne che possono agire sulle strutture, nonché le reazioni vincolari che
G. Torsione delle sezioni sottili pluriconnesse ad esse si oppongono. -

11 Capitolo 2 presenta una formulazione matriciale della geometria delle aree, ove il
vettore dei momenti statici, cosi come il tensore dei momenti di inerzia, sono soggetti
a specifiche leggi di roto-traslazione. Gli assi e i momenti principali di inerzia sono
definiti, oltre che algebricamente, anche gmﬁcamentc tramite i circoli di Mohr. Alcuni
esempi di calcolo chiudono il capitolo.

Nel Capitolo 3 sono trattate la cinematica e la statica dei sistemi di corpi rigidi, e,
in particolare, dei sistemi di travi. Dopo aver definito i vincoli piani sotto il duplice
aspetto, cinematico e statico, viene approfondito il concetto della dualita dal punto di
vista sia algebrico che grafico. Vengono definite inoltre le proprieta del vincolamento,
che puo risultare iperstatico, isostatico, labile o maldisposto.

Nel Capitolo 4 vengono esposti alcuni metodi per la determinazione delle reazioni
vincolari, nel caso di strutture isostatiche, vincolate pertanto in modo non sovrabbon-
dante. Oltre al metodo algebrico delle equazioni ausiliarie, che ci aiuta a scindere il
sistema risolvente generale in due o piil sistemi di dimensioni pii ridotte, vengono pro-
posti anche il metodo basato sul Principio dei Lavori Virtuali, nonché il classico metodo
grafico con la curva delle pressioni.

Nel Capitolo 5 sono definite le caratteristiche della sollecitazione per le travi, con le
equazioni differenziali che le governano, le cosiddette equazioni indefinite di equilibrio.
Vengono mostrati numerosi esempi di diagrammi dello sforzo normale, del taglio e del
momento flettente, ottenuti sia analiticamente che graficamente.

Nel Capitolo 6 sono illustrati i tipi principali di sistemi isostatici che si incontrano
nella pratica costruttiva: le travi Gerber, le travature reticolari e gli archi a tre cerniere.
Vengono poi interamente svolti numerosi esercizi, riguardanti anche le strutture a ma-
glia chiusa.

Nel Capitolo 7 sono trattate in modo parallelo sia I’analisi della deformazione che
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