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CAPITOLO I

INTRODUZIONE

1 - La Fisica: il metodo Galileano.

Storicamente, fin dai tempi pit remoti,1l'uomo ha
sempre manifestato vivo interesse ner i fenomeni na-
turali.

Prima perché spinto da desiderio di sopr
za, poi anche per puro interesse sneculativo
ha studiato le maree, i fenomeni atmosferici, levsta

avviven-
1'uomo

Prima che tale studio divenisse scienza sono nas
ed ormai & unanimemente TicCO
avvenuto

che

sate centinaia di annij;
nosciuto che il grande salto qualitativo €
principalmente ad opera di Galileo (1564-1642)
introdusse un metodo di indagine dei fenomeni natura
1i rivelatosi straordinariamente proficuo °per la
costruzione e lo sviluppo di questa scienza,

Tuttora questo metodo & alla base dello studio di
qualsiasi fenomeno naturale.

Prima che tale metodo fosse chiaramente formula-
to ed adottato, gli antichi scienziati snesso sconfi




