Indicazioni per lo studente

potra essere necessario utilizzare concetti introdotti precedentemente. I problemi

di abilitd sono tratti dalla sezione a risposte libere degli Advanced Placement
Examination.

In generale, & buona prassi di tentare dapprima di risolvere un problema in
forma simbolica oppure algebrica e di inserire i valori numerici soltanto alla
fine. Se non riuscite a risolvere un problema assegnato in un tempo ragionevole
lasciatelo da parte e riprovate in un secondo tempo. Per quei pochi problemi
che non riuscirete a risolvere, dovrete cercare un aiuto. Il libro How to Solve It
(seconda edizione), di G. Polya (Garden City, N.Y.: Doubleday, 1957) potra
esservi di guida, insegnandovi il metodo per risolvere i problemi.

La fisica ¢ una scienza quantitativa che, per esprimere le sue leggi, necessita
della matematica. Tutta la matematica utilizzata in questo libro pud essere tro-
vata in un normale testo di algebra, che dovrete consultare ogni volta che non
comprenderete un procedimento matematico. Per nessun motivo dovrete sentir-
vi scoraggiati da qualche difficolta matematica; se avrete qualche difficoltd in
questo campo, consultate il vostro docente, oppure qualche studente pitt prepa-
rato. Per il fisico e per 'ingegnere la matematica & uno strumento, ed & di im-
portanza secondaria per comprendere i concetti fisici. Per vostra comodita, al-
cune delle relazioni matematiche piti importanti sono riportate in un’appendice
al termine del libro.

Tutti i calcoli fisici devono essere eseguiti utilizzando un appropriato sistema
di unitad di misura. In questo libro si fa uso del SI (sistema internazionale). Po-
trete, dapprima, trovarlo scomodo; esso tuttava richiede soltanto un piccolo
sforzo per essere maneggiato con facilita. Esso, inoltre, & il sistema utilizzato
in tutti i pitt importanti laboratori di ricerca del mondo, e sta diventando dj
uso generale in tutte le pubblicazioni scientifiche piu importanti. Sard buona
prassi utilizzare sin dall’inizio un calcolatore meccanico oppure elettronico; la
precisione di questi strumenti e la possibilita che essi vi offrono di ottenere ri-
sultati intermedi vi risparmierad parecchie ore di calcolo. I regoli calcolatori
meccanici, anche i pilt semplici, hanno una precisione sino alla terza cifra, che,
in generale, ¢ sufficiente per i problemi contenuti in questo testo. I calcolatori
elettronici tascabili hanno una precisione molto maggiore e costituiscono uno
strumento indispensabile per lo scienziato del futuro.

Nel testo non viene dato grande rilievo agli aspetti storici della fisica. Per
gli studenti interessati all’evoluzione delle idee nella fisica, in un contesto sto-
rico, sono disponibili numerosi testi specializzati. In particolare, raccomandia-
mo il bel libro di Holton e Roller, Foundations of Modern Physical Science, se-
conda edizione (Reading, Mass.: Addison-Wesley, 1973).
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